ARDUINO

ACCENDERE E SPEGNERE UN LED







Blink §
1 int pinLed = 13; // 1l pin che uso € il numero 13
2
3 void setup(Q) {
4 pinMode(pinLed, OUTPUT); // 1l pin 13 deve essere un uscita
5%
6
/
8 void loop() {
9 digitalWrite(pinLed, HIGH); // Porta in alto 1'uscita del pin 13
10 delay(1000); // aspetta 1000ms = 1s
() 11 digitalWrite(pinLed, LOW); // Porta in basso 1'uscita del pin 13
12 delay(1000); // aspetta 1000ms = 1s
13 }
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'Ogni led ha bisogno della sua tensione di

alimentazione e della sua corrente
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Otteniamo che R = 300 ohm
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1 int pinLedRed = 12; // il pin che uso €& il numero 12

2 int pinLedBlue = 11; // il pin che uso €& il numero 11
3

4 void setup(Q) {

5 pinMode(pinLedRed, OUTPUT); // il pin 12 deve essere un uscita
6 pinMode(pinLedBlue, OUTPUT); // il pin 11 deve essere un uscita
7}

8

9

10 void loop(Q) {

811 digitalWrite(pinLedRed, HIGH); // Porta in alto l'uscita del pin 12
12 delay(1000); // aspetta 1000ms = 1s

13 digitalWrite(pinLedRed, LOW); // Porta in basso 1'uscita del pin 12
14 delay(1000), // aspetta 1000ms = 1s

15

16 digitalWrite(pinLedBlue, HIGH); // Porta in alto l'uscita del pin 12
17 delay(1000); // aspetta 1000ms = 1s

18 digitalWrite(pinLedBlue, LOW); // Porta in basso 1'uscita del pin 12
19 delay(1000); // aspetta 1000ms = 1s

20 }
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